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1. IR-STRALNING

P& det elektromagnetiska spekiret ligger infraréd str&lning mellan synligt ljus och
mikrovégor. Infraréd strélning eller infrarstt ljus bestdr primért av vérmestrélning.
Véarmestrélning produceras av atomer och molekyler som sétts i rérelse hos
eft objekt. Detta innebér att alla objekt med en temperatur som éverstiger den
absoluta nollpunkten, t.o.m. en iskub, avger strélning i det infraréda spektrumet.
Ju hégre temperaturen &r, desto mer rér sig atomerna, molekylerna

och fslidaktligen produceras mer infraréd strélning.

Den infraréda strélning som produceras av levande
varelser &r inte enhetlig, ndgot man snabbt upptacker om man
anvénder sig av en infraréd kamera. Bland levande varelser
avger ménniskor bredast strélning i det infraréda spektrumet
med en v8gléngd pé runt 10 um, i férhéllande till sin kropps-
temperatur p& 37°C. Munnen &r faktiskt markbart varmare
an fingrarna, vilket betyder att méngden infraréd strélning
som avges frdn munnen é&r stérre @n den frén fingrarna.

Fig. 1

En passiv infraréd sensor (PIR-sensor) arbetar i 10 um-bandet vilket gér den
optimal fér anvandning vid rérelsedetektering d& den passar perfekt for den
varmestélning som kommer frén ménniskor och djur. Passiv infraréd sensor
innebdr att sensorn inte avger strélning, endast uppféngar den.

Strélningen méste darfér nd detektorn fér att den ska kunna upptacka rérelse.
Fsljande faktorer kan p&verka detta:

= Temperatur: En hégre temperatur, genererar mer vérmestrélning och
upptéicks lattare av sensorn. Ex. bromsarna pé& en lastbil kan bli varmare
an en person och kan darfér lattare detekteras p& samma avsténd som en
ménniska.

Avst&nd: Strélningen blir svagare d& avst@ndet skar vilket gér att sensorn
lattare upptécker rérelser p& 2 m én pd 20 m.

Absorption: Klader kan absorbera vérmestr&lning som avges frén en kropp,
dvs mindre strélning slépps igenom av tjocka vinterklader én tunna
sommarklader.

Temperaturskillnad: Vérmestrélningen som avges av en ménniskokropp &r
stérre i en sval omgivning &n i en varm. Rérelse léngs en vagg uppvérmd
av solen kommer att vara sv8rare att upptécka av detektorn &@n rérelse léngs
en kall végg (som en tumregel bér temperaturskillnaden vara ca 2 °C).

2. DETEKTERING

For aft kunna upptéacka avlégsna rérelser, har PIR rérelse- eller nérvarodetekiorer
en lins som koncentrerar strdlningen som faller p& sensorn. Sensorn reagerar p&
skillnader. Darfér bestér den av 2 sensorytor. Fér att pd ett illforlitligt satt detektera
rérelse, méste darfér strélningen traffa bada ytorna.

Genom linsens struktur och brénnvidd, delas golvets yta upp i sekforer. Fér att
detektorn ska kunna detektera rérelser méste flera sektorer korsas. Vid rérelse
vinkelratt mot detektorn, korsas fler sektorer an vid rérelse direkt mot detektorn. Ju
stérre avstdnd till detektorn , desto stérre blir sektorerna som projiceras av linsen.
Vilket innebar att farre sektorer korsas ju léingre avsténd det ér fill detektorn.
Defektorn upptécker inte rérelser som endast sker inom en sektor.
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Fig. 2

Moderna detektorer har en hégupplést lins, en enhet med god analystisk férméga
och flera sensorer. Detekteringsomrédet kan féréindras med hjélp av sensorernas
placering. T.ex. Om tre sensorer i befinner sig i linje, blir avkénningsomrédet inte
runt men ovalt, vilket &r lémpar sig sarskilt bra fér detektering i lagergéngar.

3. APPLIKATIONSEXEMPEL | LAGER/LAGERGANGAR

| stora lager krévs flera armaturer f6r att kunna sakerstélla att hela lokalen &r
upplyst. Personalen befinner sig emellertid till en mindre del av lagret, vilket
innebar att det endast &r dessa omrédden som behéver vara upplysta.

Lager har vanligtvis huvudgéngar frén vilka sidgdngarna avgrenar sig frén.
Belysningen i sidogdngarna ér endast nédvéndig d& ndgon person gér in i den.

For att valja detektortyp och placering for rérelsedetektering och belysnings-
styrning i denna typ av lager, kravs dock ytterligare information s@som takhsjd
och omgivande temperatur.

(@ Gaendes vinkelrétt mot detektorn

@ Géendes direkt mot detektorn PD4-M-1C-GH-UTP E-nr. 13 135 82

PD4-S-GH-UTP E-nr. 13 135 83

4. MONTERINGSHOJD OCH OMGIVNINGSTEMPERATUR

I lager eller idrottshallar &r omgivningstemperaturen mellan 16-30°C. Lattare
klader eller traningsklader bars normallt sett vid dessa temperaturer. Under
dessa férhéllande rekommenderas en monteringshéjd pé upp till 10 m.

Monteringshéjden minskas med ca 2 m om lagerpersonalen &r tvungen att

bara skyddshjalm.

Monteras detektorn p& den maximala monteringsh&jden, 14 m blir de
tangentiala sektorerna, ca 22 m frén detektorn, véldigt stora. Fér att detektorn
ska kunna reagera krévs dé att rérelserna &r stora och snabba.

| kallager befinner sig temperaturen mellan -10°C och +15°C. D& bérs tjocka,
varma kléder och endast ansikte och eventuellt hénder avger varmestrélning.
Detta &r ett scenario som gor det svart fér detektorn att upptécka rérelser och
en monteringshdjd p& max. 8 m rekommenderas.

Anvands skyddshjalm &r den rekommenderade max. héjden 6m.
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Fig. 4

é Anvénds skyddshjalm rekommenderar vi en légre monteringshajd.

Maskiner liksom ménniskor rér sig pé lager. Gaffeltruckar &r vanligt fsrekommande.
Om belysningen ska tandas av rérelse fréin gaffeltruckar, sé spelar typen av truck
en avgérande roll, d& en eldriven modell avger mindre vérme én en gasol- eller
bensindriven.

5. MONTERINGSPLATSER | SIDOGANGAR

Hoghojdsdetektorer designas ofta fér att f& ett ovalt avkanningsomréde, inte
runt. Vid en monteringshéjd p8 14 m, beroende pé& varmestrélningen som
objektet avger, kan detektorn upptécka rérelser pd hela 22 m avsténd.

Monteras detektorn centralt i en sidogéng finns méjligheten fér att

avkanningsomrddet ndr ut till huvudgdngen. Rérelser som éger rum i detta
omrdde av huvudgéngen, ses som rérelser som korsar sensorn hos den detek-
tor som monterats i sidogé&ngen och upptéicks av detektorn. | det hér fallet kan
det ske att detektorn t&nder belysningen i sidogéngen, &ven om ingen ar dar.

Vy ovanifrén

Det &r emellertid svért att

begrénsa avkanningsomrédet

med avské&rmningslameller pé& Sidogang

ett satt som gér att det inte

stricker sig in i huvudgdngen -

dé& grénsen mellan sido- och

huvudgé&ngarna ar svér att

definiera. o o
3 3
3 3
2 2
Fig. 5 @D Detekiorns placering

Fig. 6
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Fig. 7

Aft g& in i sidog8ngen innebar, i detta fall, det samma som géng direkt mot
sensorn. Det stora avst&ndet mellan sidogéngens ingéng och detektorns

placering gér att sektorerna vid ingéngarna blir stora. Avstdndet gér att det tar
en stund aft n& den andra sekforn och belysningen tands féljdakiligen négot sent.

Fér att I6sa problemet kan man installera tvé detektorer i lagrets sidogangar.

De ska d& monteras vid géngens ing&ng/utgdng och samarbeta i master-slav
lage. Bada detektorerna reagerar pé rérelse men endast master-enheten téinder
belysningen. Upptacker slav-enheten rérelse, skickar den en signal fill master-enheten.

Vy ovanifrén

De bada enheternas detekter-
ingsomréde méste éverlappa
varandra i mitten av sidogdn-
gen. Fér langre géngar kan
detekteringsomrédet behsva
utskas med ytterligare en
slavenhet. (Fig. 8).

Sidogéng

Huvudgéng
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@ Detekiorernas placering

Fig. 9

For att rérelse i huvudgdngarna infe ska detekteras kan halva linsen (sidan mot
huvudgdngen) téickas med avskarmningslameller. Det ar vanligt fsrekommande
med flera parallella sidogé&ngar som skiljs &t av 6ppna lagerstallningar. Det
finns darfer en risk att detektorn plockar upp rérelser frén granngéngar tack
vare de 6ppna lagerstallningarna. Fér att filtrera bort dessa stérningar kan det
vara lampligt att anvéinda sig utav avskérmningslameller (Fig. 9).

Rekommendation:

Vid lagrets sidog@ngar bér master-enheten monteras vid bérjan av
sidogéngen och slav-enheten i slutet av sidog8ngen. Justera avkénningsomradet
efter omgivningens férhéllande med avské&rmningslameller. (Fig. 10)
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Fig. 10

Fig. 11

6. KOPPLINGSSCHEMA OCH APPLIKATIONSEXEMPEL

® Grupp 1-3
@ Grupp 4-8 (med avskérmningslameller)

® Grupp 9-10

~ ~ Gaendes direkt mot vakten

—— Gdendes vinkelrtt mot vakten

PD4AN-1C-UTP E-nr. 13 13573

PD4-5-GH-UTP E-nr. 13 135 83
—

PD4-M-1C-GH-UTP  E-nr. 13 135 82
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7. HOGHOJDSDETEKTORER OCH BELYSNINGSSTYRNING

Narvarodetekiorer kan reglera belysningen, med andra ord bibehélla énskat
Lux-varde. | grund och botten baseras belysningsstyrningen pd ljus som
reflekteras fr&n golvet. Detektorer och ljuskéllor monteras vanligen i eller pé tak.
Armaturerna avger allts& ljus mot golvet, av vilken en del reflekteras mot taket.
Detektorn méter dé ljuset som reflekteras frén golvet. Understiger ljusstyrkan
forvalt tillslagsvérde, ténds belysningen och regleras fill férvalt ljusvarde for aft
hélla en jamn ljusstyrka i rummet.

Ju hoégre hojd detektorn befinner sig p& desto svérare &r det att mata reflek-
tioner, d& méngden ljus som ndr detektorn avtar d& monteringshéjden &kar.
Narvarodetektorer med konstant ljusreglering, dvs med DIM eller DALI gréns-
snitt ska inte monteras hégre @n 5 m. | de fall d& endast funktionen

Till/Frén ska anvandas (rérelsedetektering), kan monteringshsjdem véljas enligt
angiven specifikation.
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