= RUTAB

A

NARVARODETEKTORER
FOR TAKMONTAGE

For pAv/ oS!

| LUXOMAT® PD4-M-DALI/DSI-UTP/-TAK

= TEKNISK DATA

NARVARODETEKTORER FOR DALI/DSI GRANSSNITT

FOR ENERGIBESPARING | BYGGNADER
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@ PRODUKTINFORMATION

(~  230V~:10%

by QO 360°
sittandes D 6.40m
S=—=—1 vinkelrdtt mot D 24.00m
direkt mot g 8.00m

UTP/TAK = IP20 / Klass Il / C€

UTP @98 x H63mm
TAK @97 x H103 mm

-25°C till +50°C

Kapsling i UV- och stéttalig
polykarbonat

Y IR-PD-DALI

(belysningsstyrning)
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= LUXOMAT® PD4-M-DALI/DSI ér en
nérvarodetektor i masterutférande
med DALI-grénssnitt som vid behov kan
styras och programmeras med fjérr-
kontroll. Fér utanpéliggande montage,
montage i undertak med ett cirkulért
detekteringsomréde

m Integrerad ljussensor fér automatisk
konstantljusreglering

= Styr upp till 50 digitala dimbara driftdon
som en grupp

m Flera av funktionerna justeras med
fiagrrkontroll: LUXOMAT® IR-PD-DALI

® Omkoppling mellan DSI och DALI med
figrrkontroll IR-PD-DALI

= Anvéndningsexempel:

TAK DALI/DSI-Master 6vervakning av stora omréden som
max. 50 driftdon underjordiska garage, gym, lager-
lokaler, lastramper och hallar
i Tmin. - 30 min.
UTP
(2% 10-2000Lux
250m
~ g
Q@ : » Fjarrkontroller, se sida 138!
= 0 » Kopplingsschema, se sida 153!
TAK 57 ~ » Fér maximalt antal anslutna
armaturer, se sida 38!
@ 68 mm férborrat hél » Utéver standarden fér ljusvérdet vid
arbetsstationen och pulskvoten sé
kommer fjérrkontrollen dimma i hela
spannet som HF-donet medger.
1 B Géendes direkt mot vakten
2 M Gaendes vinkelratt mot vakten
3 [ Sittandes
u TILLBEHOR (TILLVAL)
IR-PD-DALI Skyddskorg BSK Forhjningsram IP54 i\evssli(:r]rg;i!ngslumeller
& Slavar PD4-S
“- | sesid 83!
Bestélls separat!
Beskrivning Férg Best. nr. E-nummer
PD4-M-DALI/DSI-UTP vit 92279 E 1313599
PD4-M-DALI/DSI-TAK vit 92275 E 13 136 00
Tillbehér (tillval)
LUXOMAT® IR-PD-DALI gré 92094 E 13 136 62
Skyddskorg BSK vit 92199 E 13 136 83
Férhsjningsram IP54 fér PD4-UTP vit 92161 E 1313675



= RUTAB KOPPLINGSSCHEMAN - DALI- OCH 12-48V

NARVARODETEKTORER | MASTERUTFORANDE FOR TAKMONTAGE

Standard drift med DALI-narvarodetektorer i masterutforande

Kopplingsschema

H ' «  PD2-M-DALI/DSI
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